INSTRUKCJA OBStUGI

DRON RC SYMA Z6PRO GPS 4K 5G WIFI FPV
2.4GHz

Parametry techniczne

e Waga: 216 g

e  Wymiary: 3053 mm x 280 mm x 65 mm

e Zasieg: 450 m

e Maksymalna wysokos¢ lotu: 100 m

e Zasieg transmisji video: 450 m

e (Czas lotu: okoto 25 minut

e (Czas tadowania: okoto 280 minut

e Temperatura pracy: 0°C — 40°C

e Czestotliwo$¢ transmisji video: 5 GHz

e Czestotliwos$¢ pracy nadajnika: 2.4 GHz

e Maksymalna moc nadajnika: -3.73 dBm

e Zasilanie drona: Akumulator 7.6 V 2100 mAh
e Zasilanie kontrolera: wbudowany akumulator
e (Czas tadowania kontrolera: okoto 60 minut

Zawartos¢ zestawu:

e Dron

e Kontroler

e Dwa przewody tadujace USB
e Cztery zapasowe Smigta

e Instrukcja obstugi

Aplikacja SYMA
Pobierz aplikacje SYMA Pro! W tym celu zeskakuj ponizszy kod QR.

i0S Android(Google play) Android

Dla najlepszego efektu uzyj urzadzenia z systemem iOS 8.0 / Android 5.0 lub
nowszym.



Budowa drona

1. Silnik 5. Akumulator

2. Smigta 6. Przednia lampka LED
3. Wiacznik 7. Tylna lampka LED

4. Przednia kamera 8. Dolna kamera

Budowa kontrolera

1. Zdjecie
--«(8 2. Nagranie
A 3. Lewy drazek
Me Y =@ 4. Wiacznik
U VAN | NP «d0 5. Ladowanie / start

jednym przyciskiem

6. Kalibracja kompasu

7. Przycisk powrotu
=@ 8. Uchwyt na telefon

9. Uniesienie kamery

10. Obnizenie kamery

11. Prawy drazek




Montaz smigiet

Smigta prawe Smigta lewe

. Smig’ra zamontuj zgodnie z informacjami zawartymi na obrazu. Upewnij sie, ze
zamontowane sg zgodnie z kierunkiem obrotu.

e Upewnij sie, ze Smigta prawe i lewe zostaty zamontowane na odpowiednich
ramionach.

e Montaz nalezy przeprowadzi¢ delikatnie, aby nie uszkodzi¢ Smigiet.

e Nalezy korzystac jedynie ze Smigiet dostarczonych przez producenta.

 Smigta zuzywaja sie. Nalezy regularnie kontrolowac ich stan i wymienié je na
nowe, gdy to konieczne.

Montaz karty pamieci

e Predkosci karty pamieci powinna wynosi¢ przynajmniej poziom C10.
e Dron nie obstuguje formatu NTFS.

Demontaz akumulatora




tadowanie akumulatora

C
Ty

Akumulator Przewdd fadujacy Adapter

Podczas tadowania:

e Lampka miga powoli, gdy akumulator jest natadowany.
e Lampka Swieci sie stale, gdy twa tadowanie.
e Lampka miga szybko, gdy wystepuije jakis problem.

Akumulator nalezy tadowac jedynie przy uzyciu przewodu dotgczonego do zestawu.

Czas tadowania wydtuzy sie, gdy napiecie wyjsciowe adaptera bedzie mniejsze niz
zalecane.

Montaz akumulatora

e Upewnij sie, ze ostona akumulatora
zostata odpowiednio zamontowana.

Roztozenie kontrolera



tadowanie kontrolera
Przed rozpoczeciem tadowania wytgcz kontroler.

Podczas tadowania czerwona lampka bedzie sie Swiecic, a
gdy tadowanie zostanie zakoriczone — zgasnie.

©@ 000 SV 1-2A
t L=~ Y

Przygotowanie do lotu

Po wigczeniu lampka na kontrolerze bedzie migaé szybko.

Po wigczeniu drona, jego lampka bedzie migac szybko.

Podczas parowania lampka drona bedzie miga¢ powoli.

Gdy parowanie zostanie zakonczone, lampka bedzie Swiecic sie stale.

Kalibracja kompasu
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Wcisnij, aby rozpoczaé Ztap drona i obréc go Trzymajac drona przodem

kalibracje. Lampka kilkukrotnie w poziomie. do goéry obrdc¢ go
zacznie migac¢ wolno. Lampka zacznie migac kilkukrotnie. Lampka
szybko. zacznie $wiecic sie stale.

Kalibracje kompasu powinno sie przeprowadzac z dala od Zzrodet zaburzen pola
elektromagnetycznego, np. duzych, metalowych obiektdw, samochodéw lub
budynkdw o stalowej konstrukcji.

Podczas trzymania drona w poziomie (krok 2) jego wychylenie nie moze
przekraczac 30°.

Wykrywanie satelit

Podczas wykrywania tylna lampka LED bedzie Swiecic sie na pomaranczowo. Gdy
dron zarejestruje lokacje startowg, lampka zmieni kolor na zielony — dron jest wtedy
gotowy do lotu.

Pierwsze wykrywanie satelit moze zajg¢ kilka minut. Jesli dron nie jest w
stanie wykry¢ zadnych satelit, ponownie wykonaj kalibracje kompasu.

Przed rozpoczeciem lotu nalezy ustawi¢ drona na duzej, otwartej przestrzeni i
upewnic sie, ze tryb GPS jest aktywny.

Gdy tylna lampka drona zacznie szybko miga¢, oznacza to, ze sygnat GPS jest
staby. Nalezy wtedy manualnie sprowadzi¢ drona na ziemie i ponownie
przeprowadzi¢ wykrywanie satelit.

Uruchomienie modelu — —

1. Wychyl lewy drazek do géry
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2. Wychyl oba drazki w dét i do Srodka,
tak jak na rysunku.

Wytaczenie drona

Wocisnij przycisk
automatycznego
startu/ladowania

Wychyl oba drazki w dot i
do $rodka na dwie
sekundy

Przytrzymaj lewy drazek
wychylony do dotu przez
2-3 sekundy

Dron wytgczy sie automatyczne, jesli jego wychylenie przekroczy 90°.

Sterowanie dronem
Obrét w Obrot w
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Tryby lotu

Pozycjonowanie optyczne: przednia lampka $wieci sie na biato, a tylna na zétto.

Gdy lampka $wieci sie na czerwono, oznacza to, ze sygnat jest zbyt staby i
dron nie moze okresli¢ widocznego punktu.

Dziatanie moze by¢ zaburzone przez bardzo ciemnie powierzchnie,
powierzchnie odbijajgce $wiatto i lot na wysokosci powyzej 6 m.
Pozycjonowanie optyczne dziata tylko podczas lotu na wysokosci ponizej 6 m.

Tryb GPS: przednia lampka $wieci sie na biato, a tylna na zielono.

Gdy akumulator jest natadowany, tryb ten pozwala na lot do 500 m od
kontrolera i wysokos¢ do 100m.

Gdy poziom natadowania akumulatora jest niski, dron oddali sie jedynie na 20
m od kontrolera na maksymalnej wysokosci 20 m.

Gdy tylna lampka zacznie migac szybko, oznacza to, ze sygnat GPS jest staby i
dron nie moze okresli¢ swojej pozycji.

Z trybu GPS nie nalezy korzysta¢ wewnatrz budynkdw.

Tryb Headless: lampka drona miga raz na 4 sekundy.

1.

2.

Konfiguracja kierunku: kierunek, w ktéry skierowany jest przéd drona podczas
uruchomienia zostanie ustalony jako kierunek przedni.

Wiaczenie trybu Headless:

Po zakonczeniu parowania przytrzymaj prawy drazek wcisniety przez okoto 3
sekundy. Kontroler zapika osiem razy, aby poinformowac o witgczeniu tryby.
Aby wytgczyc tryb, rowniez nalezy przytrzymac prawy drazek wcisniety przez
okoto 3 sekundy.

Tryb Headless pozwala na sterowaniem dronem wzgledem ustalonego
wczesniej kierunku, bez zwracania uwagi na obecne potozenie drona.

Kalibracja poziomu

Ustaw drona na ptaskiej powierzchni, a nastepnie wychyl oba dragzki w dét i w prawo
na okoto 3 sekundy. Lampka zacznie szybko miga¢, a gdy proces zostanie
zakonczony, przestanie migac i bedzie Swiecic sie ciggle.

Proces kalibracji
nie moze zostac
przeprowadzony,
jesli odchylenie
drona przekracza
10°.
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Wybor predkosci

Przycisnij prawy drgzek, aby zmieni¢ maksymalng predkos¢, z jakg moze poruszac sie

dron.

1.
2.

Tryb wolny wigczony jest domysinie podczas uruchomienia drona.
Po wigczeniu trybu szybkiego dron zapika dwa razy, a po przetaczeniu w tryb
wolny zapika raz.

Start/ladowanie jednym przyciskiem

1. Gdy dron znajduje
sie w trybie oczekiwania,
wcisnij przycisk, aby
uniost sie na wysokos¢
1.5 m nad ziemia.

2. Gdy dron jest w
locie, nacisnij przycisk,
aby automatycznie
wylgdowat na ziemi.

Robienie zdjec i nagrywanie filmow

1.

2.

Aby zrobi¢ zdjecie nalezy wcisng¢ odpowiedni przycisk. Lampka drona zamiga,
gdy zdjecie zostanie wykonane.

Aby nagrac film, nalezy wcisng¢ odpowiedni przycisk. Lampka zamiga dwa
razy informujgc o rozpoczeciu procesu nagrywania. Aby zakonczy¢
nagrywanie, nalezy ponownie wcisng¢ przycisk nagrywania, a lampka zacznie
SwieciC sie stale, co oznacza, ze nagrywanie jest zakonczone.

Uniesienie

— obiektywu
)

= —= Obnizenie

'@ Otnizerie

Zdjecie

Sterowanie gestem nie dziata, gdy uruchomiona jest dolna kamera.
Kamera moze samodzielnie robic zdjecia, gdy jakikolwiek przedmiot bedzie
przypominat rozpoznawane gesty.

Jesli w dronie nie znajduje sie karta pamieci zdjecia bedg zapisywane na
pofgczonym telefonie.

Maksymalna obstugiwana pojemnos¢ karty wynosi 64 GB.



Powrot do domu

Gdy dron pracuje w trybie GPS,
przytrzymaj przycisk powrotu do domu, a
dron automatycznie wroci do miejsca
startu. Podczas powrotu mozesz korzystac
z lewego drazka, aby unika¢ przeszkdd.
Aby przerwac powrot ponownie przez
chwile przytrzymaj przycisk.

e Jesli dron znajduje sie na wysokosci mniejszej niz 20 m, to po wigczeniu trybu
powrotu uniesie sie 20 metréw nad ziemie.

e Jesli dron znajduje sie na wysokosci wiekszej niz 20 m, to po wigczeniu trybu
powrotu pozostanie na tej wysokosci.

Jesli dron straci potgczenie z kontrolerem
na wiecej niz 20 sekund, rozpocznie proces
automatycznego powrotu do miejsca startu.
Jesli sygnat zostanie przywrocony, mozna
przytrzymac przycisk powrotu do domu, aby
odzyskac kontrole.

e Dron nie unika przeszkdd podczas automatycznego powrotu.

e Automatyczny powrdt nie jest mozliwy, gdy sygnat GPS jest staby.

e Jesli dron utraci potgczenie z kontrolerem na wiecej niz 20 sekund, a sygnat
GPS bedzie staby, dron wylgduje bezposrednio w miejscu, w ktorym sie
znajduje.

Powrot automatyczny w przypadku niskiego poziomu
natadowania

Gdy poziom natadowania akumulatora drona
jest niski, rozpocznie on automatyczny powrot
do miejsca startu. Podczas powrotu mozna
uzywac lewego drazka, aby unikaé przeszkdd.

e Tryb automatycznego powrotu moze zostac przerwany, gdy dron znajduje sie
mniej niz 20 metrow od miejsca startu. Jesli dron znajduje sie dalej,
przerwanie powrotu jest niemozliwe.



Funkcje aplikacji

Zmiana

Powrdt predkosci Statuls lotu
: ~ &=l
Akrobacje —— X
Powrdt do domu—— £,
Start/ladowanie
jednym
przyciskiem
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Transmisja

e Akumulator Ustawienia
1 i

Bl B i

@ Zdjecie/film
Zrobienie

® . zdjecia
— Kat obiektywu
(&) —Podglad
Edycja
Podpowiedzi
do lotu

e Przed korzystaniem z aplikacji zapoznaj sie z poradnikiem video.
e Przed pierwszym lotem wybierz maksymalng wysokosc¢ i dystans lotu.

Wskazniki LED

Nr Status lampek

Znaczenie

1 Przednia $wieci na biato, a tylna na
760

Pozycjonowanie optyczne

2 Przednia lampka $wieci na biato, a
tylna stale Swieci na zielono

Tryb GPS

3 Obie lampki migajg co 4 sekundy

Tryb Headless

4 Lampki migajg dwa razy, co 1.5s

Nagrywanie filmu

5 Lampki migajg szybko

Trwa parowanie lub kalibracja
poziomu

6 Lampki migajg dwa razy co sekunde

Niski poziom natadowania
akumulatora

7 Lampki migajg raz co sekunde Brak sygnatu
8 Przednia lampka $wieci sie stale, Btad GPS
lampka tylna miga powoli
9 Przednia lampka $wieci sie stale, a Staby sygnat GPS
lampka tylna miga szybko
Rozwigzywanie problemow
PROBLEM PRZYCZYNA ROZWIAZANIE

Dron nie odpowiada

Zbyt niskie napiecie
Roztadowany kontroler

Nataduj drona
Nataduj kontroler

Opdzniona reakcja drona

N =N =

Roztadowany kontroler
Wystepujg zaktocenia
czestotliwosci

N =N =

Nataduj kontroler
Przenie$ sie w miejsce,
gdzie nie bedzie
zakidcen




Dron dryfuje w bok

Btedna kalibracja poziomu

Przeprowadz kalibracje
drona

Dron nie leci poprawnie w
trybie Headless

Dron uczestniczyt w kolizji

Ponownie wykonaj
kalibracje kierunku

przedniego
Dron nie unosi sie 1. Btednie 1. Ponownie przeprowadz
rdwnomiernie, przeprowadzona kalibracje.

niekontrolowanie zmienia
wysokos¢ lotu

kalibracja poziomu

Zte warunki pogodowe

3. Kolizja zaburzyta
odczyty z zyroskopu

N

2. Poczekaj, az pogoda
sie poprawi.

3. Ponownie przeprowadz
kalibracje.

Ostrzezenia

1. Produkt nalezy przechowywaé w suchym miejscu, gdyz dostep wilgoci i wody
moze prowadzi¢ do jego uszkodzenia.

2. Produkt nalezy przechowywac z dala od zrddet ciepta i otwartego ognia, gdyz
mogg one prowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu.

3. Podczas tadowania akumulatory powinny znajdowac sie pod statym nadzorem

osoby dorostej.

4. Nie nalezy zbliza¢ pracujgcego drona do twarzy, wtoséw ani innych elementow

ciata.

5. Dronem nie nalezy lata¢ w poblizu ttumdw ludzi i zwierzat, wysokich
budynkdw i linii wysokiego napiecia.

o

Nie nalezy utrudniac ani blokowac pracy $migiet.

7. Nalezy regularnie kontrolowac stan produktu, w przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek nieprawidtowosci nalezy natychmiast przerwac korzystanie.

o

Nie nalezy samodzielnie naprawia¢ ani modyfikowac produktu.

9. Uszkodzony produkt nalezy odda¢ do specjalnego punktu odbioru zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

10.Instrukcja oraz opakowanie zawierajg wazne informacje, nalezy wiec
zachowac je na wypadek wystgpienia jakichkolwiek watpliwosci.
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